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Griffbefestigung fur Jcraf tDetriebene Werkzeuge 



Die Erfindung bezieht aich auf eine Handgrif fanordnung fUr 
kraftbetriebene Werkzeuge, wie sie vorzugsweise fUr 
Kettenaagen o. dgl. verwendet werden. 

EB ist allgemein bekannt, dafl bei energiebetriebenen Werk- 
zeugmaachinen. die in der Hand zu halten eind, die Be- 
tatigungeperaon zufolge der von der Krafteinheit uber- 
tragenen Schwingungebewegungen ermUdet. Derartige ErmUdungs 
erscheinungen treten in ganz beflonderem Mafl bei Ketten- 
aa^en auf, bei denen die Handgrif fe starr an dem Ketten- 
sSgekorper befestigt amd. 

Bieher eind zwei Arten von Handgriffen fiir Kettenefigen 
bekannt geworden. wobei die eine Art aus zwei einzelnen, 
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Starr an dem Kettensagenkbrper befestigten riandgriff en 
besteht* J)erartige Anordnungen bedingen zufolge der festen 
Anordnung der Handgriffe besonders extreme firmUdungser- 
scheinungen. Eine zweite bekannte Handgriff anordnung be- 
steht bei einem Ket uensagekiSrper darin, dafi auf dem Kbrper 
welche Gummlblocke aufgebracht slnd, an welchen die Griff- 
anordnungen befestigt werden, so dafi die Schwingungen der 
Kettensage nur in gedampfter Form auf die Betatigungsperson 
ubertragen werden konnen. Bei dieser Anordnung ist es 
jedoch von fiachteil, dafl der von der Betatigungsperson auf 
die Sage ausgeUbte Druck durch die nachgiebigen Puffer 
herabges et zt wird • 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Griff anor- 
dnung zu schaffen^ welche die aufgeaeigten Nachteile und 
Mangel insbesondere bei Doppelgriff anordnungen vermeidet. 

Die Losung der Aufgabe wird erf indungsgemaS dadurch 
erreicht, dafl die Doppelgriff anordnung aua einem erst en 
Handgriffteil, welches nachgiebig an dem kraf tbetriebenen 
Werkzeug befestigt ist, und einem zweiten Handgriff teil 
besteht, welches in flexibler Yerbindung mit dem kraft- 
betriebenen Werkzeug und dem nachgiebigen Verbindim^^st eil 
zwischen dem erst en und dem zweiten Handgriff teil angeordn i 
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Die beiliegenden Zeichnimgen zexgen beispielsweise AU8- 
f uhrungsforinen der Erfindung, und es bedeutet: 



Fig. 1 eine beit enanaicht einer Kisttensage, 

an welcher die erfindungsgemafie Griff- 
anordnung angebracht warden kanni 

Fig» 2 eine Draufsicht auf die Kettensage nach 



Pig. 3 eine Endansicht der Kettensage nach Fig. 

Fig. 4 eine Teildarstellung eines Hilfsmittels 
zur Befestigung eines Endes dee Hand- 
grifx^es an der Kettensage nach Fig. 1; 

Fig. 5 eine Teildarstellung eines Hilfsmittels 
zur Verbindung der Handgr iff telle 
teilweise im Schnitt; 

Fig. 6 eine Texldarstellung einer weiteren Aus- 
bildungsform zu Fig. 4 teilweise im 
Schnitt ; 



Fig. 1, 
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Fig. 7 eine Enddarst ellung einer modif iziert en 
Ausbildungsf orm, bei welcher ein Hand- 
griff teil an beiden JSnden der kraft- 
betatigten Hinheit vorgesehen ist; 

Pig. 8 eine Draufsicht auf die Ausbildungsf orm 
nach Pig. 7; 



Pig. 9 einen Teilschnitt durch Verbindungsmitte:. 
der Handgriffteile der Ausf uhrun^sf orm 
nach Pig a 7 und Pig. 8 und 

Pig. 10 eine perspektivische Teilwiedergabe der ' 

i 

Anordnung nach Pig. 9. \ 

\ 

Der in den Pig. 1 bis 5 dargestellte Handgriff besteht 
aus einer ersten Griff einheit 1, die im wesentlichen 

C-fbrmig ausgebildet ist und aus einer zweiten Griff einheit i 

i 

2f welche nachgiebig m±t dem Griffteil 1 verbunden ist. 
Die Griffeinheit 1 besitzt an aeinem einen Ende einen j 
Plansch 3, durch welchen Eohrungen 4 hindurchgef uhrt sind^ 
in welche mit Gewinde versehene Stutzen 5 eingebracht 
werden konnen, die teilweise in eine flexible Halterung 6 
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eingebettet sind. Die Stutzen 5 warden mit Mattern 7 ver- 
sehen, iiber die die Halterung an den Flansch 3 angeklammert 
Oder anderweitig bef estigt werden kann. Die mit Gewinde 
versehenen Sclirauben 8 sichern die Halterung 6 an einer 
kraftbetatigten Einheit 9» An dem anderen Ende des Griff- 
teils 1 ist eine konisch geformte ifase 10 o* dgl. (Fig. 5) 
vorgesehen, die eine zentrale axiale Gewinde bohrung 11 auf- 
nimmt • 

Die zweite Grifi einheit 2 besitzt einen Abschnitt 12 
(Fig. 2, 3) mit den Texlen 13 und 14f welche sich in gegen- 
uberliegenden Richtungen hiervon weg erstrecken. Das Teil 1:^ 
ist, wJ-e Fig. 2 zeigt, in Form einer Halterung auagebildet 
und das Teil 14 bildet eine integrale Einheit mit dem 
Kbrper Oder Abschnitt 12. Das !Eeil 13 endet in einer 
Fassung 15, die eine konische Bohrung 16 besitzt, in welche 
der Ansatz 10 des Griffteiles 1 eingefugt werden kann, wo- 
bei exne konisch auagebildet e Gummibuchse 17 zwischen den 
Ansatz und den Konus eingefugt 1st. 

Die Fassung 15 weist weiter eine durchgehende Bohrung 18 
auf , die zentrisch zu der Bohrung 16 liegt. Eine Schraube 
19 mit ej.ner Gummibeilagescheibe 20 si chert die Fassung 15 
bzw. verbindet diese mit dem Ansatz 10. Der Kompressions- 
druck, der auf die Beilegescheibe 20 ausgeUbt wird ^ 
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und damit auf die Buehee 17* ist eine Punktion der £in- 
schraubtief e der Schraube 19, so daB der Betrag der 
Flexibilitat der Verbindung zwischen den Handgrif f t eilen 
regulierbar eingestellt werden kann. 

Das Teil 14 endet in einem Ohr 21 o. dgl., welches in 

I 

seiner Abmessung derart ausgebildet ist, dafi ea zwischen 
die Schenkel einea gabelf ormigen Armes 22 der kraftbe- 
tatigten Einheit 9 eingepaflt werden kann. Bin Gummi be il age- 
ring 23 ist in eine Bohrung des Ohres 21 eingebracht. jiin 
Bolzen und eine Mutter 24 1 24a sind durch die Buchse 25 
und die Schenkel der Arme 22 hindurchgef ahrt und befestigen 
30 das Texl 14 nachgiebig an dem Arm 22, 

I 

I 

Daruber hinaus kann der Kbrperteil bzw. der Abschnitt 12 

der Griff teil einheit 2 zusatzlich flexibel an der Kraft- 

einheit 9 durch Hilfsmittel, wie etwa einen Gummiblock 

o. dgl. befestigt werden, wobei die Anordnung 6a derjenigenj 

der Bef estigungeanordnung 6 entspricht* J)iese zusatzliche j 

Mbglichkeit ist in Fig. 2 durch gestrichelte Linien 

wieder^egeben. 

In einer weiteren Ausbildungsf orm kann die Griff teil einheit 
1 nach Pig. 1 bis 5 durch eine Binheit 25 ersetzt werden, \ 




2098 1 0 / 02A3 



2043708 



- 7 - 



welche die in den Fig, 7 und 8 dargestellte Porm besitzt 
und wobei jedes Ende der Jiinheit 25 einen iriansch 3 
a\i±*weist und die Teileinheit 25 t'lexioel mit der kraftbe- 
tatigten Maschine 9 verbunden ist. Die Griff einheit 2 be- 
sitzt die vorbeschriebene Form, wobei ein konischer Ansatz 
10 an einexn Ansatz 26 der Teilej-oheit 25 vorgeseiien 1st. 

wie aus den beiliegenden Zeichnun^en, und zwar den Fig. 7 
und 8 ersichtlich, kann die "Rundiiberwurf "-Griff einheit 25 
auoh in abgewandel ter Porm ausgebildet sein. Eine solche 
ist beispielsweise in den Fig. 9 und 10 wiedergegeben^ Die 
Teileinheit 26 (Equivalent zu der Teileinheit 13 aus 
den Pig* 1 bis 5) besitzt ein Ohr 27 mit einer mit mindesten|S 
exner Schulter versehenen Buchse 28, die durcn dieses 
hindurchverlauf t» Die Schulter 29 der Buchse 28 liegt 

I 

t^egen einen Kragen 30 eine Muff e 31 an und ein Splint 32 

! 

6. dgl. sichert die Befestigung an der Griff teileinheit 25 ; 
zusammen mit der Mutter 33 in der in Pig. 9 wiedergegebenen ; 
PormCverwendet wird hier beispielsweise eine unter dem ' 
Handelsnamen "Nylock" bekannte Mutter). Diese Mutter wird 
auf das mit Gewinde versehene Ende der Muffe 31 aufge- 



schraubt und f est^ezogen, so dafi die Schulter 29a der 

f este 

Buchse 28 mit dieser ih/Anlage kommt, wobei eine Kompression 
kraft auf die Schultern 29 bis 29a ausgeiibt wird und 
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ineofern die Plexibilitat der Verblndung zwiachen den 
Grif f teileinheit en entsprechend regulierbar iut« Die iSin- 
stellung eri'olgt zwischen den Schultein29 bis 29a, der 
Lochung 27, dem Kragen 30 und der Mutter 33. 

Pig, 6 zeigt eine weitere Ausbildungsform einer Verbindung 
eines Griffteiles 7 mit der kraf tbetatigt en Einheit 9. 
Das Grifrteil 1 besitzt einen Plansch 34, der, wie bei 35 
angezeigt, mit Gewinde vereehen ibt. Eine Halterung ist 
auf der Einheit 9 mitt els Bolzen 36 befestigt. Die Halterung 
besteht aus einer doppelt abgeschragt en Buchae, welche die 
Bohrung 37 auf nimmt , in welche mit einem Kopf versehene 
Buchsen 38 eingepaiBt werden. Ein Bolzen 39 ist durch die | 
Buchsen 38 hindurchgef iihrt und in die Bohrung 35 eingepafit. j 
Wie aus der Darstellung ersichtlich, kbnnen durch Pest- i 

Ziehen des Bolzens 39 die Buchsen ausgedehnt Oder zusammen- | 

i 

gepreBt werden, so daB sich eine f este und sichere aber 1 

i 

nachgiebige Verbindung zwiscuen den Griffteilen 1 und der 
Kraft eihheit 9 ergibt. | 

i 

In einer weiteren nicht dargest ellt en Ausf uhrungsf orm der 
Erfindung kann die Ose 27 eine Gummibuchse aufnehmen und 

I 

r 

die Bohrung der Buchse ist in die Mufie 51 diohtend einge- f 
paBt. Der Druck auf die Buchse iat so reguliert, daB 



2098 10/02A3 



- 9 - 



2043708 



- 9 - 

irgend eine Teildrehbewegung auf das Teil 12 relativ zu 
der Buchse in elne Torsions belastiing auf den Buctxsenkorper 
uberfulirt wird. 

Die Buchsenbolirung und der auflenseitige Durchmesser kann 
durch Kleben (glued) in bezug auf die Muffe 51 ^nd die 
Bohrung der Ose 27 vorgenommen werden* Die Muffe 31 kann 
entfernt werden und die Buchse direkt auf dem Grlied 25 
montiert werden. 

Zur jErzielung zusatzlicher Querstabilitat kbnnen zwei 
Osen 27 vorgesehen werden, die im Abstand zueinander ange- 
ordnet sind, und es konnen zwei Teileinheiten 26 an den 
gegenuberliegenden Kant en des Korpers 12 angebracht werden. 
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Anspruche 



Doppelhandgrif f fiir kraf t bet rie bene Werkzeuge, dadurch 
gekennzeiclinet , dalB der Griff eine die nachgiebige 
Verbindung mit dem Werkzeug ernibglichende erste Griff- 
einheit (1) tind eine der flexiblen Verbindung des Werk- 
zeuges und der nachgiebigen Verbindungsmittel zwischen 
dem erst en und der zweiten Griff einbeit dienende zweite 
Griff einiieit (2) aufweist* 

Vorrichtung nach Anapruch If dadurch gekennzeichnet , 
dais Mittel zur Kegulierung der Grofie der liachgiebigkeit 
der Verbindungsmittel vorgesehen sind. 

Vorrichtung nach Anapruch 2f dadurch gekennzeichnet » 
daB die flexiblen Verbindungsmittel geformte zwischen- 
greifende Glieder an den Griff einheit en besitzen und daU 
nachgiebige Halterungsmittel zwischen die zwischen- 
greifenden Glieder und die genannten Hilfsmittel zur 
degulierung der ^'achgiebigkeit des flexiblen Verbindungs 
mittel vorgesehen sind, welche weitere Mittel zur Aufer- 
legung exner Belastung auf die nachgiebigen Halterungs- 
mittel inschliefien* 

- 11-.- 
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Vorrichtung nach Anspruoh 2 and 3t dadurch gekenn- 

zeichnet, daI3 die flexiolen Verbindungsmittel aus einem 

konischen Ansatz an dem eidten Griffteil, einer konischexi 

Bohrung in einem Abschriitt des zweiten Griffteiles 

und einer konisch zwischen dies en angeordneten Muffe 

bestehen, wobei die Mittel zur Eegulierung der Uachgiebig 

keit der flexiblen Verbindung eine Schraube einschliefleD , 

die durcli den Ansatz in die Bohrung eingebraclite 

Kompressionsbelastungen gegeniiber der Muffe ausiiben kann. 

I 
I 

Vorrichtung na^h Anspruoh 2 und 3» dadtirch gekennzeich- 
net, daJ3 die flexible Verbindung aus einer Ose o. dgl. 
an der erst en Griffeinheit tuid einer in die Ose ein- 
bringbaren nachgiebigen Buchse bw» einem Lag erf utter 
be^3teht, wobei der die Buchse umgreif ende Teil des | 
zweiten Griff abscimittes verstellbare Kragen bzw. ent- | 
sprechende Erweiterungen an der zweiten Griffeinheit 

i 

aufweisty so daB eine Kompresbionsbelastung auf die | 
schulterartigen Ansatz e der Buchse zwischen den Kragen 
und den Seiten der CJse ausgeiibt werden kann# 
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